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DIGITAL CONTROLLER PARAMETER MANUAL
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0 1 2 3 4 5 6 7 8 9 /
A B C D E F G H I J K

A B C D E F G H I J K
L M N O P Q R S T U V

L M N O P Q R S T U V
W X Y Z

W X Y Z

gAT G.AT

AT AT
OFF, ON

0.1 ~ 10.0

RUN , STOP

SP1, SP2, SP3
SP4, R.SP

EU(0.0 ~ 100.0%)

EU(0.0 ~ 100.0%)

EU(0.0 ~ 100.0%)

EU(0.0 ~ 100.0%)

EU(0.0 ~ 100.0%)

EU(0.0 ~ 100.0%)

HH.MM, MM.SS

OFF, EUS(0.0% + 1Digit ~
100.0%) / min

OFF, EUS(0.0% + 1Digit ~
100.0%) / min

AUTO
0.1 ~ 200.0%

D.PV, D.DV

OFF, ON

MENU, 1 ~ 4

0.1 ~ 1000.0%

OFF
1 ~ 6000sec

OFF
1 ~ 6000sec

-5.0 ~ 105.0%

A/M =
‘AUTO’

A/M =
‘AUTO’

ABS OFF

AT_G AT-G
ABS 1.0



gSP G.SP

R_S R-S
ABS RUN

SpSL SP.SL
ABS SP1

SP1 SP1
EU

EU
(0.0%)

SP2 SP2
EU

EU
(0.0%)

SP3 SP3
EU

EU
(0.0%)

SP4 SP4
EU

EU
(0.0%)

SpRH SP.RH
EU

EU
(100.0%)

SpRL SP.RL
EU

EU
(0.0%)

TmU TM.U
ABS HH.MM

uSLP U.SLP
EUS OFF

dSLP D.SLP
EUS OFF

gPID G.PID

ARW ARW
% 100.0%

cMOD C.MOD
ABS D.PV

FUZY FUZY
ABS OFF

PID PID
ABS MENU

nP n.P
% 0.1%

nI n.I
ABS 120sec

nD n.D
ABS 30sec

nMR n.MR
ABS 50.0%

nPC n.PC
% 0.1%

nIC n.IC
ABS 120sec

nDC n.DC
ABS 30sec

nDB n.DB
% 3.0%

!RP 1.RP
PID = ‘1’ 

PID = ‘2’ 

PID = ‘3’ 

PID = ‘4’ 

EU

@RP 2.RP
EU

RpHY RP.HY
EUS

EUS
(0.3%)

RDV RDV
EUS

EUS
(0.0%)



gCTL G.CTL

PWrM PWR.M

POWER
MODE

ABS COLD

PToM PTO.M

P-TM 
OPERATION MODE

ABS PV.SP

S_TM S-TM
TIME OFF

P_TM P-TM
TIME OFF

A/M A/M
ABS AUTO

US1 US1
ABS OFF

US2 US2
ABS OFF

uKEY U.KEY
ABS AT

LOCK LOCK
ABS OFF

DiSL DI.SL
ABS OFF

oSTS O.STS
OFF, ON ABS OFF

DSpH DSP.H
EU

EU

DSpL DSP.L
EU

EU

uPWD U.PWD
0 ~ 9999 ABS 0

OnOF ON.OF
OFF, ON ABS OFF

INIT INIT
OFF, ON ABS OFF


OFF - -

1

OFF - STOP

ON - RUN

- OFF

- ON

2

OFF OFF

ON OFF

OFF ON

ON ON

NEW



gHBA

HbCD

HbCS

HbDB

gRET

RETT

RETH

RETL

gCTL

PWrM

P_TM

A/M

US1

US2

uKEY

LOCK

DiSL

oSTS

DSpH

DSpL

uPWD

OnOF

INIT

PWDgAT

AT

AT_G

gIN

IN_T

IN_U

InRH

InRL

InDP

InSH

InSL

InFL

dFL

bSL

rSL

BsP1

BsP2

BsP3

BS0

BS1

BS2

BS3

BS4

AlBS

gOUT

OUT1 HEAT

COOL

EV1

EV2

EV3

oACT

CT

OH

OL

CTC

OPR

HYS

PO

oLED

POC

HYsH

HYsL

!IST

!ISB

!ISH

!ISL

!ISD

@IST

@ISB

@ISH

@ISL

@ISD

gISgSP

R_S

SpSL

SP1

SP2

SP3

SP4

SpRH

SpRL

uSLP

dSLP

TmU

gCOM

COmP

BAUD

PRTY

sBIT

dLEN

ADDR

RpTM

rBS

gALM

ALT1

AL1

AL!H

AL!L

A!DB

A!DY

ALT2

AL2

AL@H

AL@L

A@DB

A@DY

ALT3

AL3

AL#H

A#DB

A#DY

SkDV

AL#L

gPID

ARW

cMOD

FUZY

PID

!P

!I

!D

!MR

!RP

!PC

!IC

!DC

!DB

*

$P

$I

$D

$MR

RDV

$PC

$IC

$DC

$DB

*

@P

@I

@D

@MR

@RP

@PC

@IC

@DC

@DB

*

#P

#I

#D

#MR

RpHY

#PC

#IC

#DC

#DB

*

OUT2 HEAT

COOL

▼▲ ▼▲ ▼ ▼▲ ▼▲ ▼▲ ▼▲ ▼▲ ▼▲ ▼▼▲

▲

*

PID=1 PID=2 PID=3 PID=4



S_TM

PToM

0.1 ~ 1000.0%

OFF
1 ~ 6000sec

OFF
1 ~ 6000sec

-100.0 ~ 15.0%

EU(0.0%) ≤ 
1.RP ≤ 2.RP

≤ EU(100.0%)

EUS(0.0 ~ 10.0%)

EUS(0.0 ~ 100.0%)

STOP, COLD, HOT 

PV.SP, S-TM 

OFF
0.01 ~ 99.59min

OFF
0.01 ~ 99.59min

AUTO, MAN

OFF
D-Register No.(0001 ~ 1299)

OFF
D-Register No.(0001 ~ 1299)

AT, A/M, R-S

OFF, ON

OFF, 1, 2

EU(-5.0 ~ 105.0%)

( DSP.L < DSP.H )
(-5.0%)

(105.0%)

PV

STOP

PV

SP

PV

MV

PV

hMV

PV

cMV
US1 US2HbCD

SOAK

TIME

· ALM : 选择SK.F or SK.R时
· SOAK TIME : Time set 
                        剩余时间
· TIME SET     : 设定Delay time(HH:MM)

“SET”
KEY

“SET”
KEY

“SET”
KEY

“SET”
KEY

“SET”
KEY

“SET”
KEY

“SET”
KEY

“SET”
KEY

“SET”KEY

“SET”KEY“SET”KEY“SET”KEY“SET”KEY“SET”KEY“SET”KEY “SET”KEY“SET”KEY“SET”KEY“SET”KEY“SET”KEY

“SET”KEY

EU
(33.3%)

EU
(66.7%)
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谢谢使用三元TECH公司产品。为了安全使用本产品之前必须阅读说明书，对产品有疑问及技术关

联问题请与我司销售部联系。

7- 参数表示

参数表

自动调节GROUP

符号 参数 设定范围 表示条件 单位 初始值

设定进行

自动调整

自动调整

值

G.CTL(控制GROUP)的 ON.OF(ON/OFF控制模式)为 “ON” 时不表示。

SP GROUP

符号 参数 设定范围 表示条件 单位 初始值

RUN/STOP
动作设定

始终表示

SP 设定 始终表示

SP1 设定值 始终表示

SP2 设定值 始终表示

SP3 设定值 始终表示

SP4 设定值 始终表示

SP 设定范围

上限值
始终表示

SP 设定范围

下限值
始终表示

时间单位 始终表示

SP
上升变化率

始终表示

SP
下降变化率

始终表示

PID GROUP

符号 参数 设定范围 表示条件 单位 初始值

过积分防止

设定
始终表示

微分控制方式

设定
始终表示

Overshoot
抑制设定

始终表示

PID 编号 始终表示

(加热侧) 

比例带
始终表示

(加热侧) 

积分时间
始终表示

(加热侧) 

微分时间
始终表示

手动积分时间

调节值
n.I = ‘0’or
加热冷却

符号 参数 设定范围 表示条件 单位 初始值

冷却侧

比例带

加热·冷却

控制时

冷却侧

积分时间

加热·冷却

控制时

冷却侧

微分时间

加热·冷却

控制时

DEAD BAND
加热·冷却

控制时

PID变更

警戒值1

PID变更

警戒值2

PID警戒

HYSTERESIS

偏差PID适用

动作值

G.CTL(控制GROUP)的ON.OF(ON/OFF控制模式)为“ON”时不表示。

参数图

控制GROUP

符号 参数 设定范围 表示条件 单位 初始值

开始时间 始终表示

运行时间 始终表示

始终表示

始终表示

AUTO/MAN
控制选择

始终表示

设定使用者

画面1
始终表示

设定使用者

画面2
始终表示

使用者定义

设定键
始终表示

键锁定设定 始终表示

设定DI

动作方式
DI  

选项时

设定输出

状态表示
始终表示

符号 参数 设定范围 表示条件 单位 初始值

PV表示

上限值
始终表示

PV表示

下限值
始终表示

使用者

密码设定
始终表示

ON/OFF
控制模式

始终表示

参数初始化 始终表示

触点结合

1秒以上时“ON ”

DI.SL 设定值 DI 1状态 DI 2状态 动作

不动作

SP1选择

SP2 选择

SP1 选择

SP2 选择

SP3 选择

SP4 选择

运行状态为'STOP'时

表示

投入电源时最初表示 输出量表示画面

表示Heating输出

H/C Type时H/C Type时

表示Cooling输出

设定使用者画面1时

表示

设定使用者画面2时

表示

HEATER断线选项时

表示

操作窗

“SET” KEY 3秒

“SET”KEY3秒 or

NOKEY3分经过

投入电源

MENU窗

: 选择选项时

: 选择加热·冷却控制时

: 选择ON/OFF控制时

: 选择I=0时 or 加热·冷却控制时

在参数设定窗按使用者定义键，MENU会相反移动，3秒钟按使

用者定义的键，会移动到上位MENU。
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gIN G.IN

IN_T IN-T
ABS

IN_U IN-U
℃ , ℉

IN-T =
‘TC’, ’RTD’

IN-T =
‘DCV’

IN-T =
‘DCV’

IN-T =
‘DCV’

IN-T =
‘TC’

ABS

InRH IN.RH
EU

InRL IN.RL
EU

InDP IN.DP
0 ~ 4 ABS

InSH IN.SH -19999 ~ 19999

( IN.SL < IN.SH )

ABS

InSL IN.SL
ABS

InFL IN.FL

OFF
1 ~ 120

ABS

dFL D.FL

OFF
1 ~ 120

ABS

bSL B.SL
OFF, UP, DOWN ABS

rSL R.SL
OFF, ON ABS

AlBS AL.BS
EUS

BsP1 BS.P1 EU(0.0 ~ 100.0%)

( IN.RL≤BS.PI ≤BS.P2
≤BS.P3 ≤ IN.RH )

EU

BsP2 BS.P2
EU

BsP3 BS.P3
EU

BS0 BS0
EUS

BS1 BS1
EUS(-100.0 ~ 100.0%)

EUS(-100.0 ~ 100.0%)

EUS(-100.0 ~ 100.0%)

EUS(-100.0 ~ 100.0%)

EUS(-100.0 ~ 100.0%)

EUS(-100.0 ~ 100.0%)

EUS

BS2 BS2
EUS

BS3 BS3
EUS

BS4 BS4
EUS

gOUT G.OUT

OUT1 OUT1

HEAT, RET
H/C : HEAT, COOL, RET

ABS HEAT

OUT2 OUT2

HEAT, RET
H/C : HEAT, COOL, RET

ABS RET

HEAT HEAT
SSR, SCR

OUT1, 2 =
 ‘HEAT’ 

OUT1, 2 =
 ‘COOL’ 

ABS SSR

COOL COOL
SSR, SCR ABS SSR

EV1 EV1

HEAT, COOL, ALM1, ALM2
ALM3, RUN, IS1, IS2

ABS ALM1

EV2 EV2

ALM1, ALM2, ALM3
RUN, IS1, IS2

ABS ALM2

EV3 EV3

ALM1, ALM2, ALM3
RUN, IS1, IS2

ABS ALM3

oACT O.ACT
REV, FWD ABS REV

CT CT
1 ~ 300sec ABS 2sec

CTC CTC
1 ~ 300sec ABS 2sec

OH OH

( OL + 1digit ) ~ 105.0%
H/C : 0.0 ~ 105.0%

ON.OF =
‘OFF’

ON.OF =
‘OFF’

ON.OF =
‘OFF’

ON.OF =
‘OFF’

% 100.0%

OL OL

-5.0% ~ ( OH – 1Digit )
H/C : 0.0 ~ 105.0%

%
0.0%

H/C:100.0

HYS HYS
0.0 ~ 10.0% % 0.5%

OPR OPR

OFF
0.1 ~ 100.0% / sec

ABS OFF

HYsH HYS.H
EUS(0.0 ~ 10.0%) EUS

EUS
(0.5%)

HYsL HYS.L
EUS(0.0 ~ 10.0%) EUS

EUS
(0.5%)

PO PO

-5.0 ~ 105.0%
H/C : 0.0 ~ 105.0%

% 0.0%

POC POC
0.0 ~ 105.0% % 0.0%

oLED O.LED
SSR, SCR ABS SSR

gALM G.AT

ALT1 ALT1
ABS AH.F

AL1 AL1
EU

EU
(100.0%)

AL!H AL1.H
EUS(100.0 ~ 100.0%)

EUS 
EUS

(0.0%)

AL!L AL1.L
EUS 

EUS
(0.0%)

A!DB A1.DB
EUS(0.0 ~ 100.0%) EUS 

EUS
(0.5%)

A!DY A1.DY
0.00 ~ 99.59mm.ss TIME 0sec

ALT2 ALT2
ABS AH.F

AL2 AL2
EU(-100.0 ~ 100.0%)

EU(-100.0 ~ 100.0%)

EU(-100.0 ~ 100.0%)

EUS(-100.0 ~ 100.0%)

EUS(-100.0 ~ 100.0%)

EU
EU

(100.0%)

AL@H AL2.H
EUS 

AL@L AL2.L
EUS 

EUS
(0.0%)

EUS
(0.0%)

A@DB A2.DB
EUS(0.0 ~ 100.0%) EUS 

EUS
(0.5%)

A@DY A2.DY
0.00 ~ 99.59mm.ss TIME 0sec

ALT3 ALT3
ABS AH.F

AL3 AL3
EU

EU
(100.0%)

AL#H AL3.H
EUS 

EUS
(0.0%)

AL#L AL3.L
EUS 

EUS
(0.0%)

EUS
(0.0%)

A#DB A3.DB
EUS(0.0 ~ 100.0%) EUS 

EUS
(0.5%)

A#DY A3.DY
0.00 ~ 99.59mm.ss TIME 0sec

SkDV SK.DV
EUS(0.0 ~ 10.0%) EUS 

gIS G.IS

!IST 1.IST
NSP,NPV, TSP ABS NPV

!ISB 1.ISB
I.BD, O.BD ABS I.BD

!ISH I.ISH EU(0.0 ~ 100.0%)

( 1.ISL ≤ 1.ISH )

EU
EU

(0.0%)

!ISL 1.ISL
EU

EU
(0.0%)

!ISD 1.ISD

OFF
0.01 ~ 99.59min

TIME OFF

@IST 2.IST
NSP,NPV, TSP ABS NPV

@ISB 2.ISB
I.BD, O.BD ABS I.BD

@ISH 2.ISH EU(0.0 ~ 100.0%)

( 2.ISL ≤ 2.ISH )

EU
EU

(0.0%)

@ISL 2.ISL
EU

EU
(0.0%)

@ISD 2.ISD

OFF
0.01 ~ 99.59min

TIME OFF

gHBA

HbCD HB.CD
Display Only ABS -

HbCS HB.CS

OFF
1 ~ 50A

ABS OFF

HbDB HB.DB

OFF
0 ~ 10A

ABS 0



gRET G.RET

REtT RET.T
LPS, PV, SP, MV ABS PV

REtH RET.H
TC, RTD : IN.RL ~ IN.RH

DCV : IN.SL ~ IN.SH

( RET.L < RET.H )

RET.T =
‘PV’, ‘SP’

RET.T =
‘PV’, ‘SP’

EU
IN.RH
IN.SH

REtL RET.L
EU

IN.RL
IN.SL

gCOM G.COM

COmP COM.P

PCC0, PCC1, MBS.A
MBS.R, SYN.M, SYN.S

ABS PCC1

BAUD BAUD

9600, 19200, 
38.4K, 57.6K, 115.2K

ABS 9600

PRTY PRTY
NONE, EVEN, ODD ABS NONE

sBIT S.BIT
1, 2 ABS 1

dLEN D.LEN
7, 8 ABS 8

ADDR ADDR

1 ~ 99
ABS 1

RpTM RP.TM
0 ~ 10 ( x10ms ) ABS 0

rBS R.BS
EUS(-100.0 ~ 100.0%)

COM.P =
‘SYN.S’

ABS
EUS

(0.0%)



T
h

e
rm

o
co

u
p

le

1 K1
-200 ~ 1370℃
-300 ~ 2500℉

-200.0 ~ 1370.0℃
-300 .0~ 1900.0℉

-200.0 ~ 1200.0℃
-300 .0~ 1900.0℉

-200.0 ~ 1000.0℃
-300.0 ~ 1800.0℉

-200.0 ~ 400.0℃
-300 .0~ 750.0℉

0.0 ~ 1700.0℃
32 ~ 3100℉

0.0 ~ 1800.0℃
32 ~ 3300℉

0.0 ~ 1700.0℃
32 ~ 3100℉

-200.0 ~ 900.0℃
-300 ~ 1600℉

-200.0 ~ 1300.0℃
-300 ~ 2400℉

-200.0 ~ 400.0℃
-300 .0~ 750.0℉

0 ~ 2300℃
32 ~ 4200℉

0.0 ~ 1390.0℃
32 ~ 2500℉

0 ~ 2320℃
32 ~ 4200℉

-200.0 ~ 850.0℃
-300.0 ~ 1560.0℉

-200.0 ~ 500.0℃
-300.0 ~ 1000.0℉

-50.00 ~ 150.00℃
-148.0 ~ 300.0℉

-200 ~ 850℃
-300 ~ 1560℉

-200.0 ~ 500.0℃
-300.0 ~ 1000.0℉

-50.00 ~ 150.00℃
-148.0 ~ 300.0℉

TcK1

2 K2 TcK2

3 J TcJ

4 E TcE

5 T TcT

6 R TcR

7 B TcB

8 S TcS

9 L TcL

10 N TcN

11 U TcU

12 W TcW

13 Platinel II TcPL

14 C TcC

R
T
D

15 PTA PTA

16 PTB PTB

17 PTC PTC

18 PTD PTD

19 JPTA JPTA

20 JPTB JPTB

D
C

 vo
lta

g
e

21 0.400 ~ 2.000V 2V

22 1 ~ 5V 1 ~ 5V 5V

23 0 ~ 10V 0 ~ 10V 10V

24 -10 ~ 20mV 20MV

25 0 ~ 100mV

0.4 ~ 2.0V

-10 ~ 20mV

0 ~ 100mV [00MV




(Note1) : ±0.3% of FS ±1Digit ( 0 ≤ Temp ≤ 100℃ )
(Note2) : ±0.16% of FS ±1Digit ( -100 ≤ Temp ≤ 200℃ )

1 AhF ▣ ▣

2 AlF ▣ ▣

3 DhF ▣ ▣

4 DlF ▣ ▣

5 DhR ▣ ▣

6 DlR ▣ ▣

7 DoH ▣ ▣

8 DiF ▣ ▣

9 AhR ▣ ▣

10 AlR ▣ ▣

11 AhFS ▣ ▣

12 AlFS ▣ ▣

13 DhFS ▣ ▣

14 DlFS ▣ ▣

15 DhRS ▣ ▣

16 DlRS ▣ ▣

17 DoFS ▣ ▣

18 DiFS ▣ ▣

19 AhRS ▣ ▣

20 AlRS ▣ ▣

21 SkF ▣ ▣ (Note3)

22 SkR ▣ ▣ (Note3)

23 HBA ▣ ▣ HB.CD ≤ HB.CS HB.CD > (HB.CS+HB.DB)

 

NPV

TSP

▲
① ②

NSP

③
▲ ▲

NPV

TSP

SK. DV

SK. DV

▲
① ②

NSP

③
▲ ▲

PV < (ALn-An.DB)

PV > (ALn+An.DB)

(PV-SP) < (ALn.H-An.DB)

(PV-SP) > (-ALn.H+An.DB)

(PV-SP) < (ALn.H-An.DB)

(PV-SP) > (-ALn.H+An.DB)

(PV-SP) < (ALn.H-An.DB)
∧

(PV-SP) > (-ALn.H+An.DB)

(PV-SP) > (ALn.H-An.DB)
∨

(PV-SP) < (-ALn.H+An.DB)

PV < (ALn-An.DB)

PV > (ALn+An.DB)

PV < (ALn-An.DB)

PV > (ALn+An.DB)

(PV-SP) < (ALn.H-An.DB)

(PV-SP) > (-ALn.H+An.DB)

(PV-SP) < (ALn.H-An.DB)

(PV-SP) > (-ALn.H+An.DB)

(PV-SP) < (ALn.H-An.DB)
∧

(PV-SP) > (-ALn.H+An.DB)

(PV-SP) > (ALn.H-An.DB)
∨

(PV-SP) < (-ALn.H+An.DB)

PV < (ALn-An.DB)

PV > (ALn+An.DB)

PV ≥ ALn

PV ≤ ALn

(PV-SP) ≥ ALn.H

(PV-SP) ≤ -ALn.L

(PV-SP) ≥ ALn.H

(PV-SP) ≤ ALn.L

(PV-SP) ≥ ALn.H
 ∧

(PV-SP) ≤ -ALn.L

(PV-SP) ≤ ALn.H
∨

(PV-SP) ≥ -ALn.L

PV ≥ ALn

PV ≤ ALn

PV ≥ ALn

PV ≤ ALn

(PV-SP) ≥ ALn.H

(PV-SP) ≤ -ALn.L

(PV-SP) ≥ ALn.H

(PV-SP) ≤ -ALn.L

(PV-SP) ≥ ALn.H
∧

(PV-SP) ≤ -ALn.L

(PV-SP) ≤ ALn.H
∨

(PV-SP) ≥ -ALn.L

PV ≥ ALn

PV ≤ ALn

±0.1% of FS ±1Digit

( scale range : -10000 ~ 19999 )

±0.1% of FS ±1Digit(Temp ≥ 0)
±0.2% of FS ±1Digit(Temp < 0)

±0.1% of FS ±1Digit(Temp ≥ 0)
±0.2% of FS ±1Digit(Temp < 0)

±0.1% of FS ±1Digit(Temp ≥ 0)
±0.2% of FS ±1Digit(Temp < 0)

±0.1% of FS ±1Digit(Temp ≥ 0)
±0.25% of FS ±1Digit(Temp < 0)

±0.15% of FS ±1Digit

±0.15% of FS ±1Digit

±0.1% of FS ±1Digit

±0.1% of FS ±1Digit

±0.2% of FS ±1Digit
(Note1)

±0.2% of FS ±1Digit
(Note1)

±0.1% of FS ±1Digit
(Note1), (Note2)

±0.1% of FS ±1Digit
(Note1), (Note2)

±0.15% of FS ±1Digit(Temp ≥ 400)
±5% of FS ±1Digit(Temp < 400)

G.HBA

TC.K1

℃

EU
(100.0%)

EU
(0.0%)

1

100.0

0.0

OFF

OFF

UP

ON

EUS
(0.0%)

EU
(100.0%)

EU
(100.0%)

EU
(100.0%)

EUS
(0.0%)

EUS
(0.0%)

EUS
(0.0%)

EUS
(0.0%)

EUS
(0.0%)

① 

② [ NPV > TSP – SK.DV ]

 ⇒ “ON”

③ [ NPV < TSP – SK.DV ]

 ⇒

① 

② [ NPV < TSP – SK.DV ]

 ⇒ “ON”

③ [ NPV > TSP – SK.DV ]

 ⇒

输入GROUP

符号 参数 设定范围 表示条件 单位 初始值

设定传感器

输入种类
参照输入传感器种类 始终表示

设定传感器

输入单位

传感器输入

范围上限值 参照输入传感器种类
( IN.RL < IN.RH )

始终表示

传感器输入

范围下限值
始终表示

传感器输入

小数点位置

传感器输入

Scale上限值

传感器输入

Scale下限值

传感器输入

FILTER设定
始终表示

输入表示

FILTER设定
始终表示

传感器断线时

表示设定
始终表示

RJC设定

传感器输入

全区间补正值
始终表示

传感器输入

补正点1
始终表示

传感器输入

补正点2
始终表示

传感器输入

补正点3
始终表示

传感器输入

补正值 at RL
始终表示

传感器输入

补正值 at P1
始终表示

传感器输入

补正值 at P2
始终表示

传感器输入

补正值 at P3
始终表示

传感器输入

补正值 at RH
始终表示

输出GROUP

符号 参数 设定范围 表示条件 单位 初始值

输出1

种类设定
始终表示

输出2 

种类设定
始终表示

(加热侧) 控制

输出种类

冷却侧 控制

输出种类

EVENT输出1

种类设定
始终表示

EVENT输出2

种类设定
始终表示

EVENT输出3

种类设定
始终表示

输出方向

(正/逆)设定
始终表示

(加热侧) 

输出周期设定
始终表示

冷却侧

输出周期设定
加热·冷却

控制时

控制输出 上

限值

控制输出

下限值

加热·冷却控制

HYSTERESIS
加热·冷却

控制时

控制输出

变化率
始终表示

ON/OFF控制
HYSTERESIS

ON/OFF控制

HYSTERESIS

（加热侧）

调节控制输出 始终表示

冷却侧

调节控制输出
加热·冷却

控制时

控制输出

LED 表示 始终表示

ALARM GROUP

符号 参数 设定范围 表示条件 单位 初始值

参照警报种类 始终表示

偏差

ALARM外

偏差

ALARM时

ALARM时

偏差

偏差

ALARM外

偏差

ALARM时

ALARM时

偏差

偏差

ALARM外

偏差

ALARM时

ALARM时

偏差

维持
警报等

维持
警报等

维持
警报等

维持
警报等

维持
警报等

维持
警报等

参照警报种类 始终表示

参照警报种类 始终表示

选择SK.F、
SK.R时

INNER SIGNAL

符号

符号

参数 设定范围 表示条件 单位 初始值

种类设定

动作范围设定
始终表示

始终表示

INNERSIGNAL1 

INNERSIGNAL1 

INNERSIGNAL1 

INNERSIGNAL2 

INNERSIGNAL2 

INNERSIGNAL2 

INNERSIGNAL2 

INNERSIGNAL2 

INNERSIGNAL1 

INNERSIGNAL1 

上限设定值
始终表示

下限设定值 始终表示

迟延时间 始终表示

种类设定
始终表示

动作范围设定
始终表示

上限设定值
始终表示

下限设定值
始终表示

迟延时间设定 始终表示

HEATER 断线GROUP

参数 设定范围 表示条件 单位 初始值

HBA电流表示

HBA电流设定

HBADEAD
BAND设定

HEATER断

线选项时

HEATER断

线选项时

HEATER断

线选项时

只在选择 HEATER 断线选项时表示。

传送GROUP

符号 参数 设定范围 表示条件 单位 初始值

选择传送输出

种类
始终表示

传送输出

上限值

传送输出

下限值

通信GROUP

符号 参数 设定范围 表示条件 单位 初始值

协议
通信

选项时

通信速度
通信

选项时

PARITY
通信

选项时

STOP BIT
通信

选项时

DATA LENGTH
通信

选项时

通信地址
( 最多可连接 31台 )

通信

选项时

应答时间
通信

选项时

SYNC 通信时

SP 补正值

仅在选择通信选项时显示。

传感器输入种类表

传感

器
编号

传感器

种类
可测定的温度范围 表示 输入精度

在标准运行条件[ 23±2℃, 55±10%RH, 50/60Hz(Power frequency) ]下的性能。
要把4 ~ 20mA DC做输入信号，请选择 1 ~ 5V DC(No.22)，在两端连接250Ω(0.1%)电阻。
(250Ω电阻另卖)

ALARM种类表

编号 表示 ALARM
种类

输出方式 待机动作
ALARM 编号( n = 1, 2, 3 )

ON
动作条件

OFF
动作条件正接 逆接 无 有

测定值

上限

测定值

下限

偏差

上限

偏差

下限

偏差

上限

偏差

下限

上.下限

偏差范围外

上.下限

偏差范围内

测定值上限

测定值下限

测定值上限

测定值下限

偏差上限

偏差下限

偏差上限

偏差下限

上.下限

偏差范围外

上.下限

偏差范围内

测定值上限

测定值下限

SOAK

SOAK

HEATER断线

输出方式(Output direction)

▪ 正接(Fwd.):警报时 ON, 非警报时 OFF

▪ 逆接(Rev.) :警报时 OFF, 非警报时 ON

待机动作(Standby operation)的条件 
  电源(POWER) ON时
  警报种类(Alarm kind) 变更时
  设定值(SP) 变更时

▪

▪

▪

(Note3) : SOAK ALARM的 ON, OFF 条件

― U.SLP(↗:SP 上升变化率) 动作时

― D.SLP(↘:SP 下降变化率) 动作时

ALARM

时间

ALARM

时间

从[ TSP = NSP ]的地点确认SOAK警报。

变为“ON”后，变更目标值(SP)时就会

“ OFF”。

从[ TSP = NSP ]的地点确认SOAK警报。

变为“ON”后，变更目标值(SP)时就会

“ OFF”。

设定ALARM1
种类

ALARM1
设定值

ALARM1上限
偏差设定值

ALARM1下限
偏差设定值

ALARM1
HYSTERESIS

ALARM1
迟延时间

设定ALARM2
种类

ALARM2
设定值

ALARM2上限
偏差设定值

ALARM2下限
偏差设定值

ALARM2
HYSTERESIS

ALARM2
迟延时间

设定ALARM3
种类

ALARM3
设定值

ALARM3上限
偏差设定值

ALARM3下限
偏差设定值

ALARM3
HYSTERESIS

ALARM3
迟延时间

SOAK ALARM
设定值


